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Mesa eléctrica de deslizamiento

Serie LES
08, 916, 825

.racteristicas

« Facil ajuste y larga vida util.
* Fuerza, velocidad y posicion

amiento regulables.

» 2 tipos de motores disponibles.
» Modelo simétrico y modelo de motor en linea disponibles.

.rma de pedido

LESH[8IR][_J[J]-[50 [ J[ ][ ]-[RI[1] @@

Tamano

Tipo de motore®

Motor paso a paso
(Servo/24 VDC)

A Servomotor
(24 VDC)

no disponible

* LESH25D con servomotor

Modelo de husillo®

Simbolo Paso del tornillo [mm]
LESH8L] [LESH16[J|LESH25[]
K 4 5 8
J 8 10 16
® Modelo eléctrico
de deslizamiento Carrera
g Modelo estandar Moo arerafmml =0 | - 1400(150
Modelo de motor en linea
— LESH8D e e — | -
L |Modelo simétrico ESHBLLESHeR | O | @ | = | =
LESH16D e — 0 —
LESH16L,LESHIBR| O | — | @ | —
LESHSRLESHSL | @ | — | @ | @

@ Con bloqueo/Sin bloqueo
O Unicamente sin bloqueo

Opcion de bloque del motor e

— | Sin bloqueo
B | Con bloqueo Nota 1)

Nota 1) No aplicable a una
carrera de 50 para el
tamafio de cuerpo 8
y 16 para modelos
LESHCOIR y LESHOL

‘comendacién de producto

LESH8RJ-75-R36P3

LESH16RK-100-R36P3

Productos en stock para una rapida entrega

LESH25RJ-150B-R36P3

LESH16RJ-100-R36P3
LESH25RJ-150-R36P3
LESH8RK-75-R36P3

LESH25RK-150-R36P3
LESH8RJ-75B-R36P3
LESH16RJ-100B-R36P3

LESH8RK-75B-R36P3
LESH16RK-100B-R36P3
LESH25RK-150B-R36P3

L.!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.

LISTED
(Excepto el modelo de servomotor AC)
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Montaje del controlador
— | Montaje con tornillo
D Nota) | Montaje en rail DIN

Nota) El rail DIN no esta
incluido.
Pidalo por separado.

Longitud del cable E/S

— Sin cable
1 1.5m
3 3m
5 5m

e Tipo de controlador
— | Sin controlador
1N | Con controlador sin programacion (NPN)

1P | Con controlador sin programacion (PNP)
6N | Con controlador (NPN)
6P | Con controlador (PNP)
¢ ongitud del cable del actuador

= Sin cable

1 1.5m

S 3m

5 5m

Nota 4) Otras longitudes
fabricadas bajo demanda.

¢ Tipo de cable del actuador

— | Sin cable

S Cable estandar

R | Cable robotico (cable flexible)

¢ Tipo de montaje

— Sin soporte lateral

H | Con soporte lateral (4 uds.)
Nota 3) Sélo aplicable a LESHLID.

» Opciones de cuerpo

= Basico

S | Especificacion a prueba de polvo Nota 2)

Nota 2) Hay un rascador montado en la
culata anterior.

@ Productos relacionados

Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso. e,

Serie LEC - Controlador - pagina 1018
Serie LECP1 - Controlador - pagina 1014
Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999

Serie LEJ - Actuadores eléctricos (modelo deslizante de alta rigidez) - pagina 914
Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927
Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993
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'aracteristicas técnicas

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Modelo LESH8O LESH160 LESH250
Carrera [mm] 50, 75 50, 100 50, 100, 150
g Carga de trabajo [kg] Horizontal 2 1 6 4 9 6
S| Nota 1) Nota 3) Vertical 05 0.25 2 1 4 2
& | Fuerza de empuje [N] 30% a 70% Neta2) Nota3) 6ail5 4a10 23.5a55 15a35 77 a 180 43 a 100
8 | Velocidad [mm/s] Neta 1) Nota 3) 10 a 200 20 a 400 10 a 200 20 a 400 10 a 150 20 a 400
& | Velocidad de empuje [mm/s] 10a 20 20 10a20 20 10a20 20
% Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 5,000
@ | Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.05
& [Paso del husillo [mm] 4 8 5 | 10 | 8 | 16
% | Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Neta 4 50/20
E Tipo de actuacién Husillo trapecial + correa (tipo R/L), Husillo trapecial (tipo D)
8 Tipo de guia Guia lineal (tipo circulante)
& | Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 o menos (sin condensacion)
Tamafio del motor 020 28 | 042
@ Tipo de motor Motor paso a paso (Servo/24 VDC)
82 | Encoder Fase A/B incremental (800 pulsos/giro)
‘Q% Tension nominal [V] 24 VDC = 10%
‘§ 8 Consumo de energia [W] Nota5) 20 43 67
S5 | Consumo de energfa en reposo durante ! funcionamiento [W] "2 7 15 13
[ Consumo de energia max. momentanea [W] "7 35 60 74
Peso del controlador [kg] Programable: 0.15 (montaje con tornillo), 0.17 (montaje en rail DIN) / Modelo sin programacion: 0.13
2« 8| Tipo Modelo de funcionamiento no magnetizante
§§§ Fuerza de retencion [N] o) 24 25 300 [ 48 500 77
g7 | Consumo de energia [W] N2 9 4 3.6 5
S=E| Tension nominal [V] 24 VDC = 10%

Nota 1) La velocidad depende de la carga de trabajo. Compruebe la "Gréfica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".

Nota 2) La precision de la fuerza de empuje es del +20% (fondo de escala).

Nota 3) La velocidad y la fuerza pueden variar dependiendo de la longitud del cable, la carga y las condiciones de montaje. Si la longitud del cable supera
los 5 m, disminuira en hasta un 10% por cada 5 m (A 15 m: reducido en hasta un 20%).

Nota 4) Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con la mesa de deslizamiento en el estado inicial).
Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccién paralela como perpendicular al husillo (La prueba se llevé a cabo con la
mesa de deslizamiento en el estado inicial).

Nota 5) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 6) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta
detenido en la posicién de ajuste, excepto durante la operacién de empuije.

Nota 7) El consumo méximo de energia momentéanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho
valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 8) Unicamente con bloqueo.

Nota 9) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.
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.aracteristicas técnicas

Servomotor (24 VDC)

Modelo LESH8OA LESH160A LESH25f ANota 1)
Carrera [mm] 50, 75 50, 100 50, 100, 150
S |cargade Horizontal 2 1 5 25 6 4
S | trabajo [kg] Vertical 05 0.25 2 1 25 1.5
& |Fuerza de empuje [N] 50% a 100% Nota2) 75a11 5a7.5 17.5a 35 10a20 18 a 36 12a24
@ Velocidad [mm/s] 10 a 200 20 a 400 10 a 200 20 a 400 10 a 150 20 a 400
@ | Velocidad de empuje [mm/s] V22 10 a 20 20 10a20 20 10 a 20 20
8 Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 5,000
‘§ Repetitividad de posicionamiento [mm] +0.05
§ | Paso del husillo [mm] 4 | 8 | 5 | 10 | 8 | 16
‘B | Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota 3) 50/20 2w
& | Tipo de actuacién Husillo trapecial + correa (tipo R/L), husillo trapecial (tipo D) ° 8
8 | Tipo de guia Guia lineal (tipo circulante) o=
= o
8 Rango de temp. de trabajo [°C] 5a40 % 0
Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion) <
Tamano del motor 020 128 42
Salida de motor [W] 10 30 36
» 2| Tipo de motor Servomotor (24 VDC)
§§ Encoder Fase A/B/Z incremental (800 pulsos/giro)
2G| Tension nominal [V] 24 VDC +10%
'g 8| Consumo de energia [W] V24 58 84 144
S § Consumo de energfa en reposo durante el funcionamiento [W] a4l 4 (Horizontal)/7 (Vertical) 2 (Horizontal)/15 (Vertical) 4 (Horizontal)/43 (Vertical)
| Consumo de energia mAx. momenténea [W] \026) 84 124 158

Programable: 0.15 (montaje con tornillo), 0.17 (montaje en rail DIN) / Modelo sin programaci6n: 0.13

Peso del controlador [kg]
Modelo de funcionamiento no magnetizante

2« 8| Tipo

222 Fuerzaderetencion [N | 24 25 300 | 48 500 | 77
§§g Consumo de energia [W] Nota8) 4 3.6 5

S#2| Tension nominal [V] 24 VDC +10%

Nota 1) El modelo LESH25DA no esta disponible.

Nota 2) Para el modelo LESH8LIA, la fuerza de empuje es de 50 a 75%. La precision de la fuerza de empuje es de +20% (fondo de escala).

Nota 3) Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccién paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con la mesa de deslizamiento en el estado inicial).
Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo (La prueba se llevé a cabo con la
mesa de deslizamiento en el estado inicial).

Nota 4) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 5) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta

detenido en la posicion de ajuste, excepto durante la operacion de empuije.
Nota 6) El consumo méaximo de energia momentanea (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando. Dicho

valor puede utilizarse para la seleccion del suministro eléctrico.

Nota 7) Unicamente con bloqueo.
Nota 8) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

s

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)/Servomotor (24 VDC) comdn

Model Modelo basico (tipo R) / Modelo simétrico (tipo L) Modelo de motor en linea (tipo D)
odelo LESH8T(A) [LESH167(A) LESH257(A) | LESH8D(A) | LESH16D(A) LESH25D
Carrera [mm] 50 75 50 100 50 100 150 50 75 50 100 50 100 150
Peso del producto [kg] Sin bloqueo 0.55 | 070 | 115 |1.60 | 250 | 3.30 | 426 | 0.57 | 0.70 | 1.25 | 1.70 | 2.52 | 3.27 | 3.60
Con bloqueo — 0.79 — 1.71 284 | 364 | 460 | 0.66 | 0.79 | 1.36 | 1.81 2.86 | 3.61 3.94

L.!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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205 (G-1)xF « A-A
LESH8R F g 055 57
— A gg\
= o
) > o S|~
[s]
I| 2 : ke
© ©
0
&
23 HO (35%°) prof. 3 —A 4 G X M4 x 0.7 prof. rosca 8
J
mg
o5 5.5 K
= o
= -
o3 ®le : : o
h u _ lla—_ ( | g
L e S W
6 20
M 2
Cable de bloqueo (23.5)
Con bloqueo Cable del motor (2 x @5)
&
3]
B
[}
4o 135
3 1351 prof. 3 V %6
\ wn ])@
© Gl o <
&} SR 3 ?
o |[® 4 @
.4
| | $\ It | [}
I 5
11.5 C C © 10
6x M3 x 0.5 prof. rosca 5 3 x M3 x 0.5 prof. rosca 5.5
Modelo C F G J K M
LESH8ROO-5000-ROOOO 46 29 3 58 111 | 1245
LESH8ROO-7500-ROOOO 50 30 4 60 137 | 150.5
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355 9

9.5

5.1

210.5

1

40

a4 H9 (1) prof. 4 A
o )p J 5 < G X M6 x 1 prof. rosca 12
5
o (7]
2 08
%2 ONS
o BE
8 K <
Y
™ ""
Bl @ )
(3] o
: ==
0)
9 1. 165
M 2.3
O
02 Cable de bloqueo (23.5
AR able queo (23.5)
R
Con bloqueo . \)&\e"% &o\e;.\% Cable del motor (2 x @5)
S
\9(\%(& 3}
( )
[Te]
I
ol
35 17.5
05 1555 prof. 5
= = 0 =
A& & g ﬂ 1
e = ® 3 e ] =1
N & ® ® o - @%
: ; <4 &
c \ 0 = 55
D X M5 x 0.8 prof. rosca 6.5 13
19 (D/2-1)xC
3 x M5 x 0.8 prof. rosca: 8
Modelo C D F G J K M
LESH16ROO-5000-ROOOO 40 6 45 2 45 116.5 | 134.5
LESH16ROO-10000-ROOOO 44 8 44 4 88 191.5 | 209.5

I!!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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-nensiones

40 (G-1)xF A-A
LESH25R F 50.5 11.5
—A
— _ © - o
|| S SRS
@, o m Fany m Fany o
— W w U w U AY4
= B
25 H9 (15°°) prof. 5 A J 8 © G x M8 x 1.25 prof. rosca 16
m2 ©
-0 o
o = g
S8 g
= Q 3
3 :
» D 10 K 2
» ©
[te}
[ts} o
o 2]
~ o
= = {—-F
0]
i 105
M 2.2
Con bloqueo
R Cable de blogueo (03.5)
Cable del motor (2 x ©5)
P2 :) &
>
© @\\‘6 -
kS W o
ol
T 58 , 2| o
6 166: prof. 6 r
o = o = 8
A ™—T R P o = <
o N4 71 2 ®| © ~ N[
= ® ) © \ - o
T \ T
© 6.5
C \D X M6 x 1 prof. rosca 8 < 16.5
25 (D21)xC 3 x M6 x 1 prof. rosca 10
Modelo C D F G J K M
LESH25ROO-5000-ROOON 75 4 80 2 80 143 167
LESH25ROO-100000-ROOOO 48 8 44 4 88 207 | 231
LESH25ROO-15000-ROOOO 65 8 66 4 132 285 309
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LESHSL 03 HY (5% ) J
prof. 3 a *S’I ® Modelo C|F|G|J
A-A —A T /% LESH8LOO-5000-ROCOCO |46 29| 3 |58
o 0 ——— LESH8LOO-7500-ROOOO |50 |30 | 4 | 60
[} o ~ _ [ ST
Q Q| @ m ~
O = Em_‘, N Modelo K M
Hf LESH8LOO-5000-ROOOO 111 124.5
25.5 5.7 sl F LESH8LOO-7500-ROCIOO 137 150.5
G X M4 x 0.7 prof. de rosca 8 20.5 (G-1)xF -
Con bloqueo
55 K 9
@L§=L o g e
~ i —h S 3]
S =N
6 20 29
1.5 C C 6 x M3 x 0.5 prof. de rosca 5 10
4 0 5
i © IR
ol ] = : ©
“ fe—eth o | = 3 o S &
03 150; prof. 3 T T o
1= 3xM3x0.5
™ prof. de rosca 5.5
“ 13.5 -
51
-
LESH16L -
04 HY (12°®) prof. 4 J . H %; -
5 Il
A-A <A Dl Modelo C|D|F|G|H
0 —————% d LESH16LO0O-5000-ROCIOO 40| 6 | 45| 2 |43
5 o — o| LESH16LO0-10000-ROC00 |44 | 8 [44] 4 [75
Q o Q| & | ] <
Lo 16 Go® Modelo J K M
L
= LESH16LO0O-50000-ROOIOO 45| 116.5 134.5
355 || 9 ~—A F LESH16LO0-10000-RO00O0 | 88| 191.5 | 2095
G x M6 x 1 prof. de rosca 12 30 (G- xF
8 K )
|
™ |
3] B E 2
- [ % 1)
9 16.5
M 2.3
19 (D/2-1)x C D x M5 x 0.8 prof. de rosca 6.5 13
S 6 o ©
i~ i
= @ L =
e o o el . Qi 2
e— Qo ¢ e t
@©
w0
3xM5x0.8
©5:00; prof. 5 © ~ prof. de rosca 8 175
5 5) -~
or "”/i% NS &
85 % 5
o %/ﬁ'g

D 3250

L.!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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LESH8D
E
8 Cable del motor (2 x 95)
_|/7_
5 | —
Carrera + 1 (1.6) 65
Posicion de origen: 9 (Mesa retraida: 8) 80.5 Longitud de cable ~280
m >
o= L
n :
~~ Q
= o
0 o
o = 31003 prof. 3
2 031003 prof. 3 0P
4 6xM3x0.5x5 2xM4x0.7x8
o o5 :
14 B B
33
4H9 +0.030 f. 4
o4H9 (+g.oso) prof. 4 245 40 ( £ )pro
2Pl o PR 5 '_ A
_ i
2} - —
—A
2xM5x0.8x10 18.5 F J
* Montaje superior no disponible
[mm]
Modelo L B E F J
LESH8DOO-5000-00000 201.5 46 19 | 545 | 195
LESH8D[-50BO0-00000 | 255 ) '
LESH8DOO-7500-00000 227.5 50 145 | 555 | 445
LESH8DO-75BO0-00000 | 281 ' '

= L es el valor en la posicién de origen.
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LESH16D
E
9 Cable del motor (2 x 25)
T ( ]
[ ——
Carrera + 1 2.1) < 65
Posicién de origen: 10 (Mesa retraida: 9) 86 Longitud de cable ~280
L
[Te)
k]
0510.0; prof. 5 5 DxM5x0.8x6.5 )
6 53 2xM5x0.8x9 59
B T E
(o3 ; 5 O
- QD
vI N yaa) yaa) S o
N & & & <
@ Q @
B
20 (D/2-1) x B
4H9 (*3°%) prof. 5
24H9 (*$%%) prof. 5 <27, .45
5
/A
2xM6x1x12 20.5 F J

= Montaje superior no disponible

[mm]
Modelo L B D E F J
LESH16DOO-5000-00000 219.5 40 6 125.5 65 395
LESH16DOO-50BOO-0O0O0O0 | 283 ' '

LESH16DOIO-10000-00000 288.5 a1 8 2005 | 85 88.5
LESH16DOIO-100BO0O-00000 | 352 ) )
« L es el valor en la posicion de origen.

I!!] m Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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LESH25D E
14 Cable del motor (2 x 05)
L —r—( |
—— .
L./ —7
Carrera + 1 (2.2) - 65
Posicion de origen: 15 76.5 Longitud de cable ~180
(Mesa retraida: 14) L
ma
8E
=3 +0.03
=, 06 1007 prof. 6 2xM6x1x14
8 3' 2001 P . 6103 prof. 6 DxM6x1x8
=
® 3 [
d —4 & — & —
© RV AN AN P7SY -
<'> % S= N> N> N7} S| ©
& - ) &—- & p
B 23.5
29 (D/2-1) xB 55.5
65

+0.030
25H9 (™ )prot. 5 5H9 (™) prot. 5

38.5 60 J

6 — A
T
—rll R H ] a

A
28.5 F (Gr2-1) xJ

2xM8x1.25x 16
* Montaje superior no disponible

[mm]

Modelo L B D E F G J
LESH25DO0O-5000-00000 237.5 75 4 157 84 405
LESH25DOO-50BO0-00000 | 278 4 )
LESH25DOO-10000-00000 299.5 18 001 985 88
LESH25D-100BOO-000000 | 340 8 '
LESH25DOO-15000-00000 377.5 65 209 | 1265 6 69
LESH25DO-150BO0-00000 | 418 )

# L es el valor en la posicién de origen.




'réfica de velocidad-carga de trabajo (Guia)

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

= La siguiente grafica muestra los valores cuando la fuerza

de posicionamiento es del 100%.

LESH8O

Servomotor (24 VDC)

Servicio de Att.
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* La siguiente grafica muestra los valores cuando la fuerza

de posicionamiento es del 250%.

LESH8OA

Horizontal Vertical Horizontal Vertical
BT ] " [T T1 BT T 1] 15 T 11
= |Paso 4 (LESH8LIK) ="  Paso 4 (LESHBLIK) — | Paso 4 (LES8AK) =0 Paso 4 (LESBCIAK)
2 2 1 q 2 Do
° o ° o U
T gu g1 £ 8 (LESBTIAJ
£ Paso (LESHBLY)| | | 15 Paso 8 (LESH8J)| £ pasos (LESBOA || | £ 1s Paso 8 )
S I S S | S
S S S S
8 Su g S u
il 05
010 20 A 40 50 I 0050 100 150 200 250 300 350 400 450 050 100 150 200 250 300 350 400 450
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LESH160 LESH160JA
Horizontal Vertical Horizontal Vertical
'[Paso 5 (LESH160K) BT T T T - ST T
= 6 o=, 5 |Paso5 (LESH160IK) = 5/Paso5 (LESHIBCIAK) —|Paso 5 (LESH1BTIAK)
5 I |2 g g:
o8 i} o 4 =y
% . Paso 10 (LESH160J) _": s % §15
i 3 z Paso 10 (LESH160) 53 Paso 10 (LESH160AJ) = Paso 10 (LESH160AJ)
o o 1 S 3 31
S 9 oy 3 '\ g 2 o
2 S N < 2
8 1 8 ’ 8 1 8 05
0
00 50 100 150 200 250 300 330 400 450 0 5 100 150 200 250 300 30 400 R R, R EEELY)
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]
LESH250 LESH25 A
Horizontal Vertical Horizontal Vertical
10 45 L s s £ o e e e e
_ 4[Paso 8 (LESH2501K) ,|Paso 8 (LESH25CIK) Paso 8 (LESH2501AK) Paso 8 (LESH250IAK)
- = — 6 25
2 2: gITTIIII1]|2
o1
g Paso 16 (LESH25(1) -§22 X g, Paso 16 (LESH2SCAY) | | | & 2 e LESHOA
Jp £ S Psofo (ESHEDY| | | & S ol J
8 8 y g 3
g ¢ 8" 5 2 g
g, o S
S | S 05 S 1 &5
0 0 0 0
0 50 100 150 200 250 300 30 400 450 0 80 100 180 20 %0 30 0 50 100 150 200 250 300 350 40 450 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450
Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s] Velocidad [mm/s]

L.!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.’iempo de ciclo (Guia)

WWW.

Motor paso a paso (Servo/24 VDC)

Servomotor (24 VDC)

Servicio de Att.

LESH8OO LESH8IA
0.65 | | | | 0.6 | |
0.60 ~ /
. q -
0.55 Paso 4: LESHBLIK (Vertical) '/'/ 05 Paso 4: LESH8IAK
050 Paso 4: LESH8K (Horizontal) ~ :
5 @
o> - < 7
g 2@ = “ =< . g 04 ~
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Condiciones de funcionamiento
Masa de la pieza de trabajo: Carga maxima
Velocidad:Velocidad max.
Aceleracion/ Deceleracion: 5000 mm/s?
Posicion de entrada: 0.5
.Ilomento dinamico admisible
Modelo LESH8 | LESH16 LESH25
Carrera [mm] | 50 | 75 | 50 {100| 50 [ 100|150
Flector (- 1 26 | 43 | 77 | 112 | 155
Torsor [N-m] 1
Flector transversal | [N-m] 12 48 146 | 177 | 152




Servicio de

Actuadores

Y Mesa eléctrica de deslizamiento — Serie LES 981
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L.!] E Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.

Eléctricos






